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(57) Реферат:

Полезная модель относится к подъемно-
транспортировочной технике. Может
применяться при проведении погрузочно-
разгрузочных работ, при транспортировке
разногабаритных грузов на небольшие
расстояния, а также как передвижная мостовая
мини-вышка для монтажных работ.
Несамоходный подъёмник содержит
электрический силовой агрегат, две пары колес,
рамные элементы, а также каретку, движение
которой осуществляется за счетшариковинтовой
передачи, реостат, осуществляющий
регулирование скорости движения каретки,

тормоз каретки, который находится во
включенном положении, когда силовой агрегат
подъемника не активен, энергосберегающий
таймербездействия, ручнойкнопочныйподвесной
пульт управления, топливный элемент,
выполненный с возможностью извлечения
движением вверх, при этом колесная колея со
стороны каретки выполнена более узкой
относительно колеи второй колесной пары,
каретка выполнена с возможностью фиксации
рабочих насадок с помощью 4 болтов. 7 з.п. ф-
лы, 3 ил.
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Уровень техники:
Полезная модель относится к подъемно-транспортировочной технике.
Может применяться при проведении погрузочно-разгрузочных работ, также при

транспортировке разногабаритных грузов на небольшие расстояния, а также как
передвижной позиционер при проведении сборочных операций.

Аналоги по уровню техники:
Из уровня техники известны аналоги, например: устройство, по полезной модели,

охранявшейся патентом РФ№27821.
Заявка: 2002123796/20, 09.09.2002; Дата начала отсчета срока действия патента:

09.09.2002; Опубликовано: 20.02,2003 Бюл. №5; Заявитель: Лопатина Людмила
Викторовна; Автор: Лопатина Л.В.; Патентообладатель: Лопатина Людмила
Викторовна.

В упомянутом устройстве движение каретки (2ручки) (2) обеспечивается
электродвигателем, приводящим в движение ходовой винт (5), являющийся основой
винтовой передачи, преобразующий вращательное движение в прямолинейное
поступательное перемещение.

Питание электродвигателя подъемника осуществляется от бытовой или
промышленной электрической сети, чтоделает устройствоограниченнымвмобильности.

Существуют также устройства, представляющие собой автономные
электроподъемники, движение кареток которых обеспечивается за счет работы
гидравлической системы. Например: устройство, по полезной модели, охранявшейся
патентом РФ№35331.

Заявка: 2003123942/20; Дата начала отсчета срока действия патента: 01.08.2003;
Опубликовано: 10.01.2004 Бюл. №1; Автор: Краснов Е.М., Кулаковский В.Н., Копров
Р.Н.; Патентообладатель: Открытое акционерное общество «АВТОВАЗ»

К недостатку подъемников, движение каретки которых обеспечивается
гидравлическими системами, можноотнести их относительную сложность, выраженную
в большом количестве узлов и агрегатов, механически, гидравлически и электрически
взаимодействующих между собой в широком диапазоне режимов: (гидравлический
насос; резервуар с гидравлическойжидкостью; клапаны, регулирующиепотокжидкости;
гидравлический цилиндр и пр.). Как следствие, такие подъемники дороги в приобретении
и обслуживании (требуют высокостоимостных запчастей и квалифицированного
техперсонала). Кроме того, к недостаткам таких устройств следует отнести их низкую
экологичность и пожароопасность. Хотя и гидравлическое масло является нелетучим
веществом, но, если его нагреть до температуры выше 200 градусовЦельсия, ономожет
самопроизвольно загореться или взорваться, будучи под высоким давлением в
гидросистеме. Следует также упомянуть как недостаток, то обстоятельство, что
значительная часть масел являются, в определенных условиях, кислородоопасными
химическими соединениями, что в известной степени сужает широту применения
гидравлических подъемников.

Использование гидравлических подъемных систем может повлечь за собой пыле,
грязенакопления на узлах и агрегатах устройства; вступление масла в химические
реакции с элементами грузимой и перевозимой продукции, что не является допустимым,
в особенности в т.н. «чистых» помещениях.

Сущность полезной модели:
Подъемники - это самоходное или несамоходное оборудование, преимущественно

предназначено для погрузки/разгрузки грузов и перемещение их на небольшие
расстояния. По сути, это - техника для закрытого склада, или даже для грузового
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пространства крупногабаритного автомобиля, в котором вся задача сводится к
перемещению и укладке грузов в пределах одного помещения. Также могут
использоваться как передвижной позиционер при проведении сборочных операций.

Достоинства несамоходного электрического подъемника;
- Управляемость
- Компактность.
- Маленький вес
- Маневренность.
- Простота в управлении.
- Универсальность.
Несамоходные подъемники, движение каретки которых обеспечивается

электродвигателем, приводящим в движение ходовой винт (5), являющийся основой
винтовой передачи, преобразующий вращательное движение в прямолинейное
поступательное перемещение, как подъемник (1) по заявленной полезной модели,
пригодны к эксплуатации в «чистых» производственных и складских помещениях, при
высокой маневренности, заменимости топливных элементов (4).

Чистое производственное помещение - это специальная техническая зона, в которой
концентрация частиц загрязняющих веществ поддерживается в определенных пределах
согласно требованиям стандартов производства тех или иных продуктов или изделий.

Область применения чистых помещений - производство интегральных микросхем,
оптических элементов высокого класса, сборка электронных компонентов,
высокоточных часовых механизмов, трансмиссий высокого качества, прецизионного
оборудования, фармацевтических препаратов.

Подъемник (1) по заявляемой полезной модели способен решить любые задачи по
проведению погрузочно-разгрузочных работ, также при транспортировке грузов для
представителей следующих отраслей:

- Высокоточная электроника;
- IT (Дата-центры);
- Фармацевтическая;
- Химическая промышленность;
- Автомобилестроение и машиностроение;
- ВПК;
- Авиационная отрасль;
- Производство медицинского оборудования;
- Производство косметики;
- Торговля (складские и распределительные центры);
- Логистические компании;
- Пищевое производство;
- Научные центры (лаборатории и испытательные центры).
Подъемник (1), по заявляемой полезной модели беспроводной, питание

осуществляется от электрического топливного элемента (4).
Решаемая техническая задача полезной модели - создание технического решения по

несамоходному подъемнику, качественно-эксплуатационно превосходящего аналоги
по уровню техники.

Технический результат по заявляемой полезной модели - расширение спектра
решаемых задач несамоходных вилковых подъемников, посредством создания
технического решения по полезной модели.

Одной из важнейших характеристик электрического подъемника (1) является тип
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механической передачи между силовым агрегатом и грузонесущим узлом (кареткой)
В предлагаемой полезной модели вид такой передачи - шариковинтовая передача

(ШВП) - разновидность передачи винт-гайка для преобразования вращательного
движения вала в поступательное движение. За счет применения шарикоподшипников
КПД этого вида передачи достигает 98%.

Винт ШВП (5) обеспечивает точное и плавное перемещение каретки (2), что вместе
с низким стартовым моментом и высокой жесткостью системы «каретка винт»,
способствует повышенному сроку службы и обеспечивает низкий уровень шумности
хода каретки.

На достижение технического результата наличие такого типа передачи влияет в
части наличие у нее следующих технических свойств: плавность хода по обоим
направлениям; минимальная вероятность срыва каретки (2) под весом, по сравнению
с гидравлической и цепной типами передач; меньший энергорасход, простота в
обслуживании; возможность работы в условиях повышенного требования кшумности.

Тип силового агрегата заявляемого к патентованию подъемника (1) - электрический
двигатель постоянного тока, представляющий собой мотор-редуктор, приводной вал
которого соединен кулачковой муфтой с винтомШВП (5).

В достижении технического результата участвует за счет своей экологичности и
повышенного, по сравнению с ДВС КПД, у большинства современных
электродвигателей лежащим в пределах 80-90%, против 25-30 у ДВС.

Плавное регулирование скорости движения каретки (2) осуществляется с помощью
реостата, находящегося в подвесномпульте управления (6).Диапазон скорости движения
каретки от 0 до 3-х метров в минуту. На технический результат влияет таким образом,
что позволяет расширить множественность режимов подъема и опускания грузов,
учитывая их индивидуальные особенности.

Разная ширина колей пар колес (условно «передней» и «задней»), необходима для
обеспечения устойчивости подъемника (1), за счет пары с большейшириной колеи, при
одновременной возможности осуществления погрузочно-разгрузочных операций в
узком пространстве, за счет пары, расположенной со стороны каретки.

Возможность безинструментарной замены топливного элемента (4), реализована в
том аспекте, что такой элемент, представляющий собой гелиевый аккумулятор,
извлекается одной руки одного человека, движением вверх.При помощи тогоже набора
действий, но, выполненных в обратном порядке, в подъемник (1) устанавливается
заряженный топливный элемент (4). При использовании двух элементов подъемник (1)
может работать круглосуточно, в режиме «один работает - второй заряжается». Кроме
того, при большом запасе заряженных топливных элементов (4), подъемник (1) обладает
особо большой автономностью, в отрыве от линий электропередач.

К каретке (2) подъемника (1), по заявленной полезной модели, может монтироваться
различная номенклатура насадок (пневматические захваты, вращатели, опрокидывали
и пр.). Номенклатура насадок на каретку (2) подъемника (1) может быть также
разработана как учитывая специфику работы с конкретной продукцией, так и по
индивидуальному запросу клиента.

Замена подъемной платформы на необходимую технологическую насадку
осуществляется путем фиксации на каретку (2) насадки с помощью 4 болтов.

Данная опция значительно расширяет диапазон применения подъемника (1) как
позиционера в технологических производственных операциях.

Каретка (2), как агрегат конструкции, соединена с винтомШВП (5), способом,
позволяющем ей двигаться вверх-вниз, в результате его вращения в резьбовом
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соединении, с элементом каретки (1), выполняющим в этом соединении функцию гайки.
Каретка (2) также соединена с вертикальными стойками подъемника, (1) играющими
в отношении нее роль рельсовых направляющих.

Приводы подъемника (1), участвующие в движении каретки (2), оснащены
предохранительной системой, включающую в себя тормоз, который находится в
включенном положении, когда силовой агрегат подъемника (1) не активен.

То есть, при любом отключении питания, подъемник (1) переходит в режим,
исключающий движение каретки (2). В номенклатуру предохранительной системы
входит предохранительная пружина, фиксирующая каретку (2) в случаях повреждений
подъемной системы, а также резервные концевые выключатели, отвечающие за
отключение движения каретки (2), при достижении ею определенной точки.

Все роликовые элементы, обеспечивающие движения каретки (2) выполнены из
пластика. Также в подъемнике (1) устанавливаются пластиковые колеса. Все это
исключает появление коррозии и пыли в помещении.

Кнопочный пульт управления (6), электрически соединен с активными агрегатами
подъемника (1), посредством длинного кабеля, по которому передаются сигналы,
управляющие движением каретки (2) - «вверх - вниз» и «быстрее - медленнее»
(«вращение» - при использовании соответствующих насадок на каретку (2) Простое
управление с помощью нескольких кнопок на пульте (6) позволяет одному человеку
осуществлять несколько операций по подъему и передвижению груза на складских,
производственных площадках, внутри крупногабаритных автомобилей, а также
визуально контролировать груз, вследствие возможности оператора перемещаться
относительно груза и подъемника, не выпуская из рук пульт (6).

Применение алюминия или его сплавов при производстве подъемникаминимизирует
появление загрязнений в чистых помещений, возникающих вследствие коррозии
стальных материалов и частиц лакокрасочного покрытия.

Энергетическая система подъемника (1) - постоянного тока, напряжением 12 В или
24 В и состоит из следующих элементов:

- Герметичные батареи, не требующие обслуживания (или источник питания
переменного тока), как резервно-вспомогательный источник питания;

- Встроенные топливные элементы (4), представляющие собой гелиевые
аккумуляторы, обладающие следующими преимуществами: продолжительный срок
эксплуатации (около 10 лет); большое количество циклов зарядов-разрядов; небольшие
потери емкости в случае простоя;

Встроенное интеллектуальное зарядное устройство, полностьюавтоматизированное,
соответственно, в ходе эксплуатации у оператора нет необходимости следить за его
работой;

- Датчик уровня заряда топливного элемента (4), показания которого проецируются
оператору. Датчик несет функцию, обеспечивающуюработу подъемника (1) вштатном
режиме;

- Энергосберегающий таймер бездействия, предназначенный для перехода
энергетической системы подъемника (1) в режим уменьшенного энергопотребления, с
целью экономии расхода заряда топливного элемента (4) и резервно-вспомогательной
батареи. Энергосберегающий таймер бездействия электрически соединен с электронной
системой включения подъемника (1). Находится в причинно-следственной связи с
техническим результатом, т.к. влияет на время разряда топливного (4) элемента и как
следствие на автономность устройства;

- Резервные концевые выключатели, отвечающие за отключение движения каретки
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(2), при достижении ею определенной точки, установленные для повышения
безопасности работы с подъемником;

- Пульт кнопочный (6).
Элементы энергетической системы подъемника (1) электрически и механически

соединены между собой таким образом, который обеспечивает штатную работу
подъемника (1), безопасность долговечность его эксплуатации.

Осуществление полезной модели:
Подъемник (1) по заявленной полезной модели управляется одним оператором.

Передвижение подъемника (1) с грузом или без груза по поверхности осуществляется
при помощи мышечных усилий оператора, посредством двух пар колес с разной
шириной колеи. При этом все колеса являются подвижными вокруг вертикальной оси,
в плоскости, параллельной плоскости земной поверхности (поворотные). Пара колес,
дальняя от каретки (2) снабжена тормозом-фиксатором.Спомощьюданных технических
функций, оператор осуществляет рулежку подъемником по сторонам справа и слева,
относительно прямого движения, а также его фиксацию на поверхности.

Для удобства перемещения подъемника (1), у оператора имеются две дугообразные
ручки (3), расположенные вдоль вертикальной оси подъемника (1), таким образом,
обеспечивая удобствоперемещения дляоператоров с различнымиантропометрическими
данными.

Оператор перед началом работы проверяет уровень заряда топливного элемента
(4), посредством визуального осмотра индикатора. При его отсутствии или низком
уровне, надлежит произвести одно из следующих действий:

1. без применения инструментов извлечь разряженный топливный элемент (4), заменив
его на заряженный;

2. при наличии в досягаемости электросети, подключить ней топливный элемент (4),
для его заряжания, посредством специального кабеля, имеющегося в комплекте
подъемника (1). Топливный элемент (4), при этом снимать не требуется.

При нормальном заряде топливного элемента (4), оператор включает питание
подъемника (1).

В зависимости от поставленной задачи, при помощи кнопок на пульте (6) оператор
управляет движением каретки (2) в режимах «вверх - вниз» и «быстрее - медленнее». В
режиме «вправо - влево»подъемник (1) управляется посредствомприложениямышечных
усилий оператора, приложенных к дугообразным ручкам, а при необходимости и к
иным точкам на подъемнике (1).

В случае, использования на каретке (2) подъемника (1) номенклатурынасадок, работа
с которыми подразумевает их движение в плоскости, параллельной поперечному
сечению подъемника (1), в его экосистеме управления присутствуют соответствующие
электромеханические устройства.

При необходимости, оператор блокирует вращение пары колес с помощью тормоза-
фиксатора, дальней от каретки (2), для придания подъемнику (1) статического положения
на поверхности.

В случае возникновения нештатной ситуации, в виде нарушения целостностиШВП,
оператор принимает меры, направленные на ремонт подъемника.

По окончанию работы надлежит отключить электропитание.
Описание изображений:
Фиг. 1 Подъемник (1) во фронтальной проекции (спереди и сзади).
Фиг. 2 Подъемник в профильной проекции.
Фиг.3 Подъемник в горизонтальной проекции (сверху).
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(57) Формула полезной модели
1. Несамоходный подъемник, содержащий электрический силовой агрегат, две пары

колес, рамные элементы, отличающийся тем, что содержит каретку, движение которой
осуществляется за счет шариковинтовой передачи, реостат, осуществляющий
регулирование скорости движения каретки, тормоз каретки, который находится во
включенном положении, когда силовой агрегат подъемника не активен,
энергосберегающий таймер бездействия, ручной кнопочный подвесной пульт
управления, топливный элемент, выполненный с возможностью извлечения движением
вверх, при этомколесная колея со стороныкаретки выполнена более узкой относительно
колеи второй колесной пары, каретка выполнена с возможностью фиксации рабочих
насадок с помощью 4 болтов.

2. Подъемник по п. 1, отличающийся тем, что в качестве топливного элемента
используется гелиевый аккумулятор.

3. Подъемник по п. 1, отличающийся тем, что имеет встроенное интеллектуальное
зарядное устройство.

4.Подъемник поп. 1, отличающийся тем, что имеет датчик уровня заряда в топливном
элементе и резервные концевые выключатели.

5.Подъемникпоп. 1, отличающийся тем, что все его колеса выполненыповоротными.
6. Подъемник по п. 1, отличающийся тем, что пара колес дальняя от каретки имеет

тормоз-фиксатор.
7. Подъемник по п. 1, отличающийся тем, что его рамные элементы выполнены из

алюминия и его сплавов.
8. Подъемник по п. 1, отличающийся тем, что его перемещение осуществляется

оператором, при помощи дугообразных ручек.
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